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prezentace

Merya RTLS - RFID

new
0.0. 2019
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RTLS monitorování osob v objektu

O systému
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Osobní bezpeenostní RLK-07tag 

RF 868 MHz

RLK-07ns 

variantní provedení

pro monitorování pozice osoby (kde se nachází) 

downsenzor nehybnosti osoby (man )

senzor volného pádu, náklonu

IP 66, vodì odolný 

výdrž baterie  cca 1 rok (s motorkem nižší)

baterie jsou uživatelsky mìnitelné

newnew
15.3.2018
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RLK-07ps RLK-07ps RLK-07ns 

new
25.1.2021

RLK-07n

RLK-07p

RLK-07ps

RLK-07x

RLK-07f 
(2)

RLK-07b

RLK-07nsr

typ

náramek na zápìstí

poutko nebo   klip
(1)

poutko nebo   klip
(1)

základní obal

pro monitoring objektù

pro monitoring obrazù

náramek na zápìstí

RLK-07ns

Variantní provedení výrobku
provedení tagu poznámka

náramek na zápìstí

vybavení tagu

SOS tlaèítko, LED

SOS tlaèítko, LED, vibraèní motorek

SOS tlaèítko, LED

odlišný design / pro VZ vozíky

odlišný design / pouze pro systém Merya !

(1) ... Výrobek obsahuje obì možnosti. Uživatel si volí, kterou použije. Uživatelská varianta je také : ani poutko, ani klip (pøipraveno pro lepení) 
(2) ... Staré oznaèení výrobku je FLA-06f. Pod oznaèením FLA-06f se i zobrazuje v Perimonu.

IP66, materiál: ASA + TPE + Silikon

IP66, materiál: ASA + TPE + Silikon

IP66, materiál: ASA + TPE + Silikon

IP66, materiál: ASA + TPE 

IP66, materiál: ASA + TPE 

IP66, materiál: ASA + TPE 

IP Edistir R850E  dim: 163x52x46 mm, 200g66, materiál: 

IP41, material: PVC dim: 74x65x12 mm, CH=29

new

new

new
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Ukázka detekce RLK-07n

AlarmAvízo

detail>60+30 sek>60 sek

Alarm
“SOS”

detekce nehybnosti osoby volání SOS

obr. - ukázka detekce bezpeènostních alarmù
newnew
13.8.2019

detekce volného pádu

Alarm

volný pád
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tag v klidutag v pohybu

bìžný provoz na ruce nehybnost

Perioda vysílání= 2 sek Perioda vysílání= 20sek

po dobu > 300s

Nejvìtší vliv na výdrž baterie má perioda vysílání tagu. Standardní perioda je cca 2 s. V dobì, kdy se tag nevyužívá, se automaticky 
pøepne do úsporného režimu vysílání (cca 20 s) a tím šetøí energii a výdrž baterie. 

Vyu?ití úsporného re?imu vysílání tagu pro ?etoení energie baterie

š
e

tø
e

n
í 
e

n
e

rg
ie

b
a

te
ri

e

newnew
13.8.2019
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Tagy OblastiOsobyuživatelé Detektory historiehome on-lineSkupiny osob Pøístup Bezpeènost Zobrazení 3D

Metoda zobrazení pozice osoby v oblasti detektoru RLS

Oliver 

George 

Oblast: Oddech. místnost 

Oblast: Sklad
ID=201

Oblast: Sváøeèka 
ID=200

John

Samuel

Thomas

Bublina - uživatelský 
dosah detektoru

nastavena parametrem “dosah”

rádiový dosah detektoru
je urèen typem antény detektoru

Adam

Oblast: výroba
ID=202

V pøípadì, že je RFID tag osoby v rádiovém dosahu detektoru RLS, zobrazí jej systém u toho detektoru, který jej slyší nejsilnìji 
(u nejbližšího detektoru). V pøípadì že je u detektoru jen jedna osoba, je zobrazena “na 12-té hodinì. Když je osob u detektoru více, 
jsou ikony osob pravidelnì rozprostøeny po obvodu kruhu bubliny. Spojnice (úseèka) ikon s detektorem je kratší u tìch osob, které 
jsou k detektoru blíže. Osoby které jsou v oblasti (bublinì) detektoru, jsou zobrazeny zelenì nebo èervenì podle oprávnìní, ty 
které jsou mimo bublinu, jsou zobrazeny bíle. 

new
14.8. 2019
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Poehled ikon v agendi 3D zobrazení 

ty
p

 d
rž

it
e
le

in
d
ik

a
c
e
 

p
o
z
ic

e
in

d
ik

a
c
e
 

re
ž
im

u
in

d
ik

a
c
e
 

G
P
S
, 

G
P
R
S

in
d
ik

a
c
e
 

u
d
á
lo

s
ti
 

standardní stav nehybnost náklon nehybnost 
+ náklon

volný pád

SOS

SOS volání

Standard Avízo AlarmBypass  
bezpeènostního støežení

osoba mimo 
oblasti

osoba v oblasti
oprávnìnì

osoba v oblasti
neoprávnìnì

muž žena automobil

jméno držitele

Tag není fyzicky
 v bublinì tohoto detektoru,

ovšem je v této oblasti 
zapamatován 

Tag není v rádiovém dosahu 
žádného detektoru

nebo nevysílá

poznámka:
ikona je v pravém

dolním rohu monitoru
Jméno 

Tag nebyl fyzicky
 již 50 minut 

v jakékoliv bublinì  

 (1)

(1)... pøesto, že mùže být v bublinì zapamatovaný ! 

> 50m
M

Mobil nemá déle 
než 1 min aktualizovanou 

GPS souøadnici 

G
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Oblast A

Rádiový dosah detektoru RLS

Oblast C

Oblast E

Oblast D

legenda

Detektor RLS

Rádiový dosah detektoru

Uživatelský dosah detektoru

new
26.1.2021

Detektor i mimo uživatelskou oblast 
mùže pøijímat od tagù alarmové volání

Velikost Uživatelského dosahu detektoru 
lze libovolnì uživatelsky konfigurovat.
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Popis nepoesnosti mioení vzdálenosti od detektoru

Oblast A Oblast B Oblast A Oblast B
?

správný návrh nesprávný návrh !!

Umístení detektoru v prostoru

min 6x Dosah
o

h
D

sa

new
26.1.2021

1) Vzdálenost mezi tagem RLK-07 (pøipevnìným na zápìstí) a detektorem RLS-07 se urèuje na základì mìøení RSSI (síla 
rádiového signálu) v detektoru, který signál z tagu pøijímá, a toto hodnota je velmi ovlivnìna øadou kritérií, jako jsou odrazy od zdí èi 
pøekážek, interferencemi, útlumem v lidském tìle, ve zdivu, a podobnì. A právì z tìchto dùvodù je urèení vzdálenosti pouze 
pøibližné, èasovì promìnlivé a neodpovídá pøesnì skuteènosti. Díky tìmto vlastnostem se mùže stát, že alarmová informace ze 
systému mùže obsahovat informaci, že osoba se nachází (nebo naposledy nacházela) v jiné oblasti (u jiného detektoru, v jiné 
místnosti), než ve skuteènosti.  
2) Vzhledem k tomu, že rádiový signál bez problémù prochází zdmi, pøíèkami, dveømi a podobnì, je lhostejné, zda mezi tagem 
a detektorem je pøíèka èi nikoliv. Z tohoto dùvodu není možná lokalizace s pøesností „na místnost“. V pøípadì ovšem, že pøíèky mezi 
jednotlivými místnostmi obsahují speciální stínící RF fólii 868 MHz, bude rádiový signál mezi tagem a detektory, které jsou ve 
vedlejší místností utlumen o cca 25 dBm, oproti pøípadu, kdy ve zdi folie není. Díky tomu bude namìøený signál RSSI od detektorù, 
které se nachází v místnosti pøed stínìním pøevládat a lokalizace bude øádovì pøesnìjší, nikoliv však zcela 100%. 
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Oblast-B

Definice oprávniní poístupu do oblastí  
Definice oprávnìní pøístupù do oblastí je možné konfigurovat
- pro jednotlivé osoby
- pro skupiny osob

Adam je v oblasti “B” - opravnìnìne

Adam je v oblasti “A” - opravnìnìAdam je mimo oblasti

Oblast-A

legenda

Detektor RLS

Rádiový dosah detektoru

Uživatelský dosah detektoru

oprávnìná pøítomnost

ne-oprávnìná pøítomnost
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Oblast-A Oblast-B

Definice kde se hlídá bezpeenost a kde nikoli 

Adamovi se v oblasti “A” 
hlídá bezpeènost

Definice hlídání bezpeènosti v  oblastí je možné konfigurovat
- pro jednotlivé osoby
- pro skupiny osob

Adamovi se v oblasti “B” 
ne-hlídá bezpeènost

ALARM

legenda

Detektor RLS

Rádiový dosah detektoru

Uživatelský dosah detektoru
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Zobrazení on-line stavu tagu v agendi 3D Zobrazení 

PTZ kameryTagy Oblasti FLMFLU FLEOsobyuživatelé Detektory historiehome Zobrazení 3D Zavríton-lineSkupiny osob Pøístup Bezpeènost

oblast: “HALA  A”

oddech. kout

lis

soustruh

Mojmír Hanusek

Jan Cihláø

Holík

Karel Bláha

Eric Clapton

Ivo Pelan

Karel Beneš

Filip Hanuš

sklad
sváøeèka

SOS
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U této konfigurace systém jen pomocí dvou detektorù umí on-line poskytnout informaci, 
které osoby se reálnì nacházejí ve “virtuální oblasti A” a ve virtuální oblasti B a to i za 
pøedpokladu, že v tìchto oblastech není rádiové pokrytí pomocí jiných detektorù. Dva 
párové detektory se instalují v úzké prùchodové chodbì mezi oblastmi (kde chceme 
kontrolovat smìr prùchodu). 
Výhoda: Spolehlivá detekce smìru prùchodu i více osob najednou.
Nevýhoda: Oba detektory musí být dostateènì daleko od sebe. 

Oblasti - zapamatování �prùchodu� pomocí dvou detektorù

Area - A Area - B

virtuální 
Area - A

virtuální 
Area- B

detektor ID=100 detektor ID=101

John

Carlos

Joshua  Filip Eric 

Area A

Je v oblasti Èas

800 s

33 s

22 s

400 s

Osoba

Joshua  

Filip

Eric 

John

Carlos

Tagy OsobyDetektory Skupiny osob

Area A

Area B

Area B

-

new
3.12.2019
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U této konfigurace systém jen pomocí jediného detektoru (s infrazávorami) umí on-line 
poskytnout informaci, které osoby se reálnì nacházejí ve “virtuální oblasti A” a ve virtuální 
oblasti B a to i za pøedpokladu, že v tìchto oblastech není rádiové pokrytí pomocí jiných 
detektorù. Detektor se instaluje v prùchodové chodbì mezi oblastmi (kde chceme 
kontrolovat smìr prùchodu). 
Výhoda: øeší situaci, kdy nelze umístit detektory podle pøedchozí stránky
Nevýhoda: Spolehlivá detekce smìru prùchodu je pouze pøi prùchodu jediné osoby!  

Oblasti - zapamatování �prùchodu� pomocí dvou detektorù

Area A

Je v oblasti Èas

800 s

33 s

22 s

400 s

Osoba

Joshua  

Filip

Eric 

John

Carlos

Tagy OsobyDetektory Skupiny osob

Area A

Area B

Area B

-

A
re

a 
- 

C

virtuální 
Area - A

virtuální 
Area- B

detektor ID=100

John

Carlos

Joshua  Filip Eric 

in
p

u
t-

1

in
p

u
t-

2

smìr dovnitø

smìr ven

Na oba vstupy tohoto detektoru ov�em musí být pøipojeny infrazávory, které budou protnuty bìhem prùchodu jedné osoby

new
3.12.2019
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Joshua  Davies
Thomas Smith

area: “Hall-A”

Joseph Brown 
Sophie Evans
Maria Wagner

Samuel Williams

in the area

Eric Clapton

Hall-A

B.B. King
Dolly Buster

area: “Hall-B”

Mark Twain

in the area

Hall-B

John Root

area: “out”

Patric Hujdus

in the area

RLS   detektor RTLS  

legenda

RLH  osobní tag RFID  

Monitoring pruchodu s detekcí smiru - ukázka dispozice 
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ID=3 ID=2

ID=1

ID=8

ID=4
ID=6

ID=7 ID=5
ID=9

ID=10

ID=11

ID=12

ID=14

ID=13

ID=15
ID=16

ID=17

ID=18

Ukázka umístiní detektoru RLS na klíeových místech
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Tyto informace platí pro jednu centrální jednotku FLU:
Max poèet tagù + detektorù je 250 ks. 
Max poèet detektorù RLS pøipojených k jedné RLU jednotce je 20 ks.
Max poèet detektorù RLS pøipojených k jedné FLM jednotce je 20 ks.
Max poèet jednotek FLM je 10 ks
Max poèet jednotek FLQ je 8 ks. 
Max poèet jednotek FLE je 8 ks. 
Max poèet oblastí je 80 ks (pracujeme na rozšíøení)
Max poèet OID bodù pro SNMP komunikaci je 80 ks.
Max poèet SNMP klientù je 3 ks.
Max poèet klientù Ronyo-Server je 3 ks.
Max poèet prepozic PTZ kamer (celkovì) je 500 ks.
událost “nízké napìtí tagu” pro typ RLK-07  <  2,2V  
Max délka sbìrnice RS485 je 150 m (bez opakovaèù).

Limity systému

new
5.5.2020

new

from Release 
FLM-05_v5.7.50-rc
FLU-05_v4.6.88-rc

new

new new
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Detektory oady RLS-07

obr. - detektor RLS-07a

obr. - detektor RLS-07ab

detektor RFID tagù RLK, RLH, FLAf 

rozhraní RS485

dosah detekce je nastavitelný

volitelnì bezdrátová komunikace s FLM

senzor otøesu a náklonu detektoru, tamper

detektor umí pracovat také v režimu off-line!

4x logický vstup 

2x logický výstup

možnost pøipojení zaøízení Wiegand*  (RLS-07w)

detektor pro funkci Bypass 

autonomní pøístupový systém pro jedny dveøe  (RLS-07ab)

napájení 8-28V, krytí IP66,  -25°C / +70°C, 

Vlastnosti:

* ... detektor posílající na OUT 1-2 zprávu v protokolu 
Wiegand 26, obsahující ID pøiloženého tagu.

možnost pøipojení externí antény UMTS (RLS-07ab)
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Instalace detektoru RLS pracovi?ti v prumyslovém prostoedí
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pracovi?ti v prumyslovém prostoedíInstalace detektoru RLS
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pracovi?ti v prumyslovém prostoedíInstalace detektoru RLS
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Architektura -  RFID technologie 

RS485

RLS detektor

legenda

U  RLU centrální jednotka

 FLM monitorovací jednotka

Terminator

kabel FTP 8-
28

V

LA
N

UInternet

RS485

nebo

LAN

nebo

dohledové 
pracovište

LAN

8-
28

V

U
cc

U
cc

U
cc

U
cc

U
cc

U
cc

RLS detektor

legenda

U  RLU centrální jednotka

 FLM monitorovací jednotka

8-
28

V

LA
N

U

PTZ kamera LAN LAN
8-

28
V

Internet

RS485

nebo

LAN

nebo

Detektory RLS jsou napájeny z lokálního zdroje 7-28V. Detektory RLS komunikují rádiovì 
s nejbližší monitorovací jednotkou FLM. Detektory RLS mezi sebou rádiovì nekomunikují. 

Max. délka sbìrnice RS485 pøi rychlosti 115 kbps je 150 m.
Sbìrnice RS485 nesmí být v soubìhu s nn kabely. 
Detektory RLS jsou napájeny a komunikují po sbìrnici RS485, která je øízená  
monitorovací jednotkou  FLM.

ID adresy detektorù RLS musí být zvoleny tak, že vytváøí nepøerušenou
èíselnou øadu (ve zvoleném intervalu nesmí žádné èíslo chybìt). Max poèet detektorù je cca 16 ks.

max. 16 ks 
RLS
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BUS-2 BUS-2 BUS-2 BUS-2
dohledové 
pracovište

PTZ kamera, IP

LA
N

LA
N

LA
N

RLS-07 detektor

legenda

U  RLU centrální jednotka

 FLM monitorovací jednotka

Terminator

8-
28

V

8-
28

V

8-
28

V

R
S

 4
85

,  
ka

be
l F

T
P

BUS-2 BUS-2

BUS-1

MASTER RS 485,  kabel FTP

R
S

 4
85

,  
ka

be
l F

T
P

R
S

 4
85

,  
ka

be
l F

T
P

S
LA

V
E

 R
S

 4
85

,  
ka

be
l F

T
P

S
LA

V
E

 R
S

 4
85

,  
ka

be
l F

T
P

S
LA

V
E

 R
S

 4
85

,  
ka

be
l F

T
P

LA
N

komunikace pøes Etherent komunikace pøes RS 485

Monitorovací jednotky FLM mohou komunikovat s centrální jednotkou volitelnì pøes Ethernet (v síti LAN) nebo prostøednictvím 
sbìrnice RS 485, která slouží také pro distribuci napájení všem modulùm. Centrální jednotka RLU je pouze jedna a tvoøí srdce 
celého systému. Systém Merya RTLS nevyžaduje v místì instalace žádný poèítaè ani software. Detektory RLS mohou pracovat 
také v režimu off-line

Architektura

8-
28

V

U

LA
N

(I
nt

er
ne

t)

LA
N

(I
nt

er
ne

t)
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Detekor RLS-07 pro poeru?ení stoe?ení bezpeenosti

tag RLK

legenda

RLH osobní bezpeènostní tag

RLS-07 detektor 

LED  stav: Bypass

LED  stav: OK.

tlaèítko, Bypass

tlaèítko, konec Bypass

v øežimu Bypass

- tag mùže být nehybný
- tag mùže být ve vodorovné poloze
- nefunguje tlaèítko “SOS”
- není detekován volný pád

Pøerušení støežení
“Bypass”

Obnovení støežení
“Støežen”

Bypass Støežen

detektor RLS-07

zapojení detektoru RLS pro možnost pøerušení støežení bezpeènosti konkrétnímu tagu (osobì)

ovládání pomocí dvou tlaèítek

indikace stavu pomocí dvou svetel

pouze dva možné stavy (Støežen / nestøežen)

jednoduché ovládání
new

14.8. 2019
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lokální indikace avíza alarmu

RLS-07ab detektor

legenda

houkaèka

12 V12 V

out-1out-1

využití výstupù detektorù RLS pro lokální avízo, které pøedchází ostrý alarm

Indikace avíza pouze tam, kde došlo k avízové / alarmové události

Avízo !

je to alternativní doplnek indikace avíza v hodinkách RLK (šetrí energii baterie v RLK)
new

14.8. 2019



o
b

c
h

o
d

n
í 

p
r
e
z
e
n

ta
c
e

re
v
ie

w
: 

2
5
.1

.2
0
2
1

c
o
p
y
ri
g
h
t 

©
 2

0
2
1

  
 R

o
n
y
o
 T

e
c
h
n
o
lo

g
ie

s
 s

.r
.o

.

o
b

c
h

o
d

n
í 

p
r
e
z
e
n

ta
c
e

R
F
ID

 t
a
g
y
 

M
e
ry

a
 R

T
L
S

Alarmové výstupy systému

 obr. - Možnosti alarmových výstupù

legenda

U  RLU centrální jednotka

ATH automatický telefonní hlásièATH

EZS elektronická zabezpeèovací signalizaceEZS

ATH

Alarm

RS485

U

Alarm

EZS Alarm

Alarm SMS zprávy, volání

LAN
Alarm

LAN

SNMP-2

d
at

a

Alarm

Alarm

RLS-07a detektor

vibrace, LED

Avízo !

new
14.8. 2019

Systém MERYA RTLS poskytuje velkou variabilitu alarmových výstupù a alarmových scénáøù. 

na sirénu z RLU nebo z expandérù v síti Internet

integrací do bezpeènostního systému EZS

zasíláním SMS prostøednictvím ATH

do dohledového SW Ronyo Server

integrací do nadstavbových SW prostøednictvím SNMP-2
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Architektura  - Server u zákazníka

Instalace u klienta

Server u klienta

new

LAN

Server

U

Router

24.5. 2019

Internet

požadavky na server:
- min 4-jádro
- provozování MySQL
- provozování Apache
- provozování SW RonyoServer

požadavky na klientské poèítaèe
- min 2-jádro
- OS Windows
- webový prohlížeè Mozila Firefox nebo Google Chrome
- kvalitní grafická karta, napø. tato: GTX 1060 3GT

Poèítaè

legenda

U  RLU centrální jednotka

Detektory RLS

požadavky na pøipojení routeru k Internetu:
- pevná vnìjší IP adresa
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LAN
RouterInternet

požadavky na klientské poèítaèe
- min 2-jádro
- OS Windows
- webový prohlížeè Mozila Firefox nebo Google Chrome
- kvalitní grafická karta, napø. tato: GTX 1060 3GT

Poèítaè

legenda

U  RLU centrální jednotka

Detektory RLS

Router

new
24.5. 2019

Architektura  - Cloudové oe?ení

Server s RLU v Cloudu 
nebo u instalaèní firmy Instalace u klienta

Server

U

LAN

požadavky na server:
- min 4-jádro
- provozování MySQL
- provozování Apache
- provozování SW RonyoServer

 FLM monitorovací jednotka

požadavky na pøipojení routeru k Internetu:
- pevná vnìjší IP adresa

požadavky na pøipojení routeru k Internetu:
- pevná vnìjší IP adresa
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SNMP - komunikace mezi RLU a cílovým zaoízením SNMP

RLU

LAN/
Internet

SNMP zprávaudálost
(napø. volání SOS)

SNMP zpráva

cílové zaøízení

alarmový scénáø

(napø. SMS zpráva)LAN LAN

Centrální jednotka umí v rámci sítì LAN - Internet posílat na zvolenou IP adresu SNMP datové zprávy v okamžiku, kdy nastane 
(ev. pøestane) jakákoliv událost, kterou nakonfigurujeme v agendì I/O Zaøízení/SNMP.  Max. možný poèet typù SNMP zpráv je 80. 

IP adresa:
port:

SNMP traps V2

událost
(napø. volání SOS) cílové zaøízení

LAN / Internet LAN

IP adresa, port:

U
FLU / RLU

cílové zaøízení
LAN / Internet LAN

IP adresa, port:

U

a)

b)
Get reguest

odpovìï

(dotaz)

Spojení navazuje centrální jednotka FLU(RLU)

Spojení navazuje cílové zaøízení

verze protokolu: v2, traps

verze protokolu: není tøeba definovat

verze protokolu: v1, traps

napøíklad pro zjištìní stavu tagù (podle tabulky MIB) 

Response reguest
alternativní potvrzení pøijetí zprávy

M
e
ry

a
 R

T
L
S

fo
r 

te
c
h
n
o
lo

g
y

fo
r 

te
c
h
n
o
lo

g
y

V
a
ry

a
 P

e
ri

m
e
te

r
fo

r 
te

c
h
n
o
lo

g
y

V
a
ry

a
 P

e
ri

m
e
te

r
fo

r 
te

c
h
n
o
lo

g
y

Jsou k dispozici tyto typy komunikací:

new
13.08. 2019
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On-line pozice osob v objektu

on-line stav osob

Jméno:

osobní èíslo:

ID tagu:

konfigurace osoby:

Pøíjmení:

Osoba

Dvoøák

Filip

PE 0042

12 502

zobrazit formuláø pro:

definice osoby

on-line stav osob

oprávnìní:

kalírna

slévárna

sklad B7

sklad B4

mimo

- 

- 

øeditelna

ok

ok

ok

ok

ok

-

-

neoprávnìn

je v oblasti: Pohyb

ok

ok

ok

Náklon

ok

ok

Alarm

ok

ok

ok

ok

ok

ok

ok

ok

již po dobu

25 min

25 min

24 hodin

2 hodin

85 min

85 min

61 min

5 min

12 min

-

slévárna ok

Technické stavyProvozní stavy

Osoba

12 501

12 502

12 503

12 504

12 505

12 506

12 507

12 508

12 510

12 509

ID tagu Typ: Skupina osob

Kalièi

Kalièi

Kalièi

Kalièi

Slévaèi

Slévaèi

Slévaèi

Slévaèi

Slévaèi

Slévaèi

3.55 V

3.54 V

3.55 V

3.51 V

3.38 V

3.02 V

3.75 V

3.76 V

3.52 V

3.40 V

RLH-06

RLH-06

RLH-06

RLH-06

RLH-06

RLH-06

RLH-06

RLH-06

RLH-06

RLH-06

Ucc baterií

PTZ kameryTagy Oblasti FLMRLU FLEOsobyuživatelé Detektory historiehome Zobrazení 3D Zavrít on-lineSkupiny osob Pøístup Bezpeènost

Poèet zobrazen?ch z?znamù: 10

obr. 22 - Uživatelská èást - operaèní obrazovka on-line

nehybný ležící

Joshua  Davies

Thomas Smith

Eric Clapton

Pelan

Joseph Brown 

Sam Williams

Sophie Evans

Kubista

Maria Wagner

Kalandra

SOS

- - - -

okok okok

ok ok

ok

ok

ok

ok

ok

ok

ok

-
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On-line pozice vicí v objektu

oprávnìní:

Hala A pracovištì 7

Hala B pracovištì 20

Hala A pracovištì 4

mimo

Hala A pracovištì 5

mimo

Hala C pracovištì 2

Hala C pracovištì 7

Hala A pracovištì 1

ok

ok

ok

ok

ok

ok

-

-

neoprávnìn

je v oblasti: Pohyb

v pohybu

v pohybu

ok

ok

ok

ok

v pohybu

ok

již po dobu

25 min

25 min

24 hodin

26 hodin

85 min

85 min

61 min

5 min

12 min

5 min

Hala A pracovištì 7 ok

Technické stavyProvozní stavy

Jméno

12 501

12 502

12 503

12 504

12 505

12 506

12 507

12 508

12 510

12 509

ID tagu Typ:

scanner A50

scanner A54

scanner A20

scanner A1

tiskárna T20

tiskárna T30

tiskárna T33

vysokozdvižný vozík V7

vysokozdvižný vozík V5

scanner A82

Skupina 

3.55 V

3.54 V

3.55 V

3.51 V

3.38 V

3.02 V

3.75 V

3.76 V

3.52 V

3.40 V

RLK 

RLK 

RLK 

RLK 

RLK 

RLK 

RLK 

RLK 

RLK 

RLK 

Ucc baterií

PTZ kameryTagy Oblasti FLMRLU FLEOsobyuživatelé Detektory historiehome Zobrazení 3D Zavrít on-lineSkupiny osob Pøístup Bezpeènost

Poèet zobrazen?ch z?znamù: 10

Systém MERYA RTLS umí monitorovat také cenné pøedmìty. Každému tagu 
s ID èíslem lze v programu pøiøadit èíslo cenného pøedmìtu podle zvyklosti 
provozovatele. V on-line monitoringu lze v programu vyèíst tyto informace: 
zhruba ve které oblasti se pøedmìt nachází, zdali je pøedmìt v pohybu nebo je 
odložen, atd.. 
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Historie RLU

Filtr:

2011-03-15   15:00do:

od: 2011-03-15   5:00

Hala “A”

venku  -  jižní prostranství 

venku  -  jiho-východní prostranství 

venku  - kontejnery 

5 minutKrok: Naèti z modulu do databáze

Naèti z databáze

vrátnice “A”

pracovní oblast - “soustruh”

Hala “C”

pøítomnost tagu v oblasti Daniel Walker

Daniel Walker

Daniel Walker

Daniel Walker

Daniel Walker

Daniel Walker

Daniel Walker

Daniel Walker

Událost Oprávnìní ModulOblast

pøítomnost tagu v oblasti

ležící osoba

nehybnost

pøítomnost tagu v oblasti

pøítomnost tagu v oblasti

pøítomnost tagu v oblasti

pøítomnost tagu v oblasti

Uživatel
Daniel Walker

Status

#

#

#

#

#

#

#

#

#

#

Datum            èas Kategorie

detekce 

detekce 

detekce 

detekce 

detekce 

detekce 

detekce 

detekce 

detekce 

2011-03-15

2011-03-15

2011-03-15

2011-03-15

2011-03-15

2011-03-15

2011-03-15

2011-03-15

2011-03-15

6:00

6:01

6:10

7:35

7:40

12:01

12:40

14:33

14:35

PTZ kameryTagy Oblasti FLMRLU FLEOsobyuživatelé Detektory historiehome Zobrazení 3D Zavrít on-lineSkupiny osob Pøístup Bezpeènost

podle RSSIne

ano

ano

ano

ano

ano

ano

ano

ano

podle RSSI

podle RSSI

podle RSSI

podle RSSI

podle RSSI

podle RSSI

podle RSSI

podle RSSI

pracovní oblast - “soustruh”

pracovní oblast - “soustruh”Daniel Walkerpøítomnost tagu v oblasti

historie H1Filtr:

Detektor

10 205

10 209

10 220

10 220

10 220

10 216

505

508

502

obr. - Výpis historie pohybu a stavu osoby  Daniel Wallker  dne 15.3.2011

centrální jednotka obsahuje èernou schránku na 20.000 událostí

v pameti jsou uloženy všechny Avíza, alarmy, poruchy, sabotáže, bypassy, 

v pameti jsou uloženy výsledky pravidelných automatických testu systému

v pameti mohou být volitelne uloženy všechny migrace osoby po objektu

new
14.8. 2019
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Poídavné okno událostí v 2D(3D)

new

release 4.4.05
14.8. 2019

rádio1. NP Detektory Editaèní režim
FPS: 5.2

všechny èásti Eric Clapton Základní pohled Poslední události Zobrazit detaily HistorieZákladníVyberte vrstvu:

Tagy Oblasti FLMFLUOsobyuživatelé Detektory historiehome Zobrazení 3D Zavrít on-lineSkupiny osob Pøístup Bezpeènost Zobrazení 2D

2019-03-01 18:50
time

2019-03-01 15:05
2019-03-01 14:40
2019-03-01 12:57
2019-03-01 12:37
2019-03-01 10:00
2019-03-01 05:00

1
pr

1
1
1
1
1
1

-
st

#
-
#
#
-
-

Aviso
category

alarm
alarm
alarm
Aviso
porucha
porucha

avízo nehýbe se
event

volání SOS
nehýbe se
nehýbe se
avízo nehýbe se
tag nekomunikuje
nízký stav baterie

RLK-07
type

RLK-07
RLK-07
RLK-07
RLK-07
RLK-07
RLK-07

50
id

320
300
300
300
70
70

a

lisovna
lisovna
lisovna

sklad léèiv
sklad léèiv

s

Ron0118
Ron0118
Ron0118

Ron0100
Ron0100

Iva Braun
d

Iva Braun
Eric Clapton
Eric Clapton
Eric Clapton
Jan Hrom
Jan Hrom

ack

ID=8
ID=9

ID=10

ID=11

ID=12

ID=14

ID=13

ID=15ID=16

ID=17

ID=18

Karel Bláha
SOS

v oknì se zobrazují všechny Avíza, alarmy, poruchy, sabotáže 

délka fronty FiFo je volitelná, je interaktivní, vyžaduje kvitaci obsluhy (pomocí zaškrkávacího polícka) 

barevné rozlišení stavu alarmové události (nový, potvrzený)

okno muže být umísteno vertikálne nebo horizontálne k hlavnímu oknu agendy
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vlastnosti:

detekce pohybu /  vozíkuklidu VZ 

monitoring VZ vozíkù v halách

tag FLA na vozíkù nepotøebuje napájení

Monitoring vysokozdvi?ných vozíku

obr. - tag FLA-06f

new
14.8. 2019

ID: 00 550A
FLA-06f 
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tag FLA-06f pro vysokozdvi?né vozíky

pro monitorování pozice vìcí

senzor nehybnosti osoby vìci

provedení pro upevnìní šrouby nebo magnetem

výdrž baterie až 9 let (3 sek perioda)

vodì odolný, mechanicky odolný

obr. B - tag FLA-06f na VZ vozíku

vyu?ití: pro monitoring vysokozdvi?ných vozíku
Tagy FLA nevyžadují napájení, ani kabeláž. Životnost jejich baterií je cca 3 roky pøi velmi pravidelné komunikaci každou 1 sekundu. 
Pøi komunikaèní periodì 3 sek, je výdrž baterií 9 let. Baterie jsou uživatelsky mìnitelné. Tagy jsou ve venkovním krytí IP67 a lze je 
velmi snadno instalovat pøímo na konstrukci VZ vozíku dvìmi šrouby nebo pomocí neodymové velmi silné magnetické podložky 
NEO. Díky periodického vysílání tagu FLA bude vozík pomocí detektorù RLS rádiovì detekován, ve které oblasti se právì nachází. 

new
13.8. 2019
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 obr. - Pohled na obrazovku vizualizaèního software  

PTZ kameryTagy FLM FLU FLEuživateléhistoriehome DetektoryŠablony Osoby OprávnìníOblasti BezpeènostSkupiny osobOsoby Zobrazení 3D

area: “HALL  A”

sklad B4

lis

vozík # 007

soustruh slévárna

kalírna

vozík # 012

vozík # 010

vozík # 014

Monitoring pozice VZ vozíku v hale v agendi 3D Zobrazení

new
13.8. 2019
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vrata do haly - A

RF

Detekce prujezdu vrat s ureením sniru prujezdu

RF

vrata do haly - A

Varianta -1 Varianta -2

RF

RS485RS485

in-1 in-2

tag FLA

RS485RS485

in-1 in-2in-1 in-2

RLS-07ab RLS-07ab

new
13.8. 2019
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legenda

legenda

FLA-06f    tag VZ vozíkù

FLA-06f   tag

RLS-07ab  detektor 

RLS-07ab  detektor 

Detekce pohybujícího se vysokozdvi?ného vozíku v dané oblasti 

obr. A - monitoring vysokozdvižných vozíkù - bezpeènostní využití

Pozor, jede VZ vozík !!

siréna

IP siréna
typu AXIS C3003-e

oblast “A”

oblast “A”

Využívá se schopnosti detekovat VZ vozík který je v pohybu (nikoli stojící) !

new
14.8. 2019
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S Dìkuji za pozornost

 Výrobce Hi-Tech RFID a RTLS technologie 

www.ronyo.cz
Ronyo Technologies s.r.o., Ostrava

Technologies
Ronyo
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